Przebudowa BR80O M. Suchecki 2018

Jak przy poprzedniej przebudowie, najpierw waze lokomotywe a potem doktadam otowiane obcigzenie by
osiggna¢ zblizong wage. Zapewni to takg sama site uciggu i dobry kontakt z szynami.

Oryginat wazyt 215, po przebudowie ma 217 gramow.

Konstrukcja tej lokomotywy nie pozwala na wykorzystanie miejsca w kabinie na dekoder i modut dzwieku,
zostaje wycinanie obcigzenia by je wstawic.

Wycigtem sporo obcigzenia gdy poczgtkowo uzytem odtwarzacza MP3. Przy wykorzystaniu modutu dzwieku
wolne miejsca wypetnitem otowiem.

Wymienitem silniczek na nowy (Mabuchi) wstawiajgc go w miejsce oryginalnego po wyjeciu jego wirnika i
okragtego magnesu. Silniczek mocowany na dwdch ptaskownikach przykreconych do silnika $rubkami M 1,7
z dobranymi tulejkami a ptaskowniki przykrecitem do dodanych gwintowanych M2 otworéw w ramie.
Widoczng na osi zebatke z tworzywa zastgpitem metalowg gdy tylko znalaztem pasujgca. W ten spos6b
wykorzystatem cate oryginalne przeniesienie napedu kétkami zebatymi.

Na miejsce oryginalnej plytki z uchwytami szczotek (na prawym boku) zamocowatem ptytke uniwersalng dla
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Lokomotywa ma typowe dla starszych ,,Gutzold” pofaczenie ramy z odbierakami pradu z lewych két.
Musimy jak we wszystkich przerabianych usungc to potgczenie by rama nie miata zadnego elektrycznego
kontaktu z dekoderem, silnikiem i $wiattami. W dodatku w nowszych lokomotywach ,,Piko” z masg byt
faczony prawy bok ramy. Przy metalowych sprzegach dwie dotykajgce sie nimi lokomotywy powodowaty
zwarcie zasilania.
1zolujac odbidr pradu od ramy warto przy okazji dodac odbidr ze $rodkowej osi, oryginalnie jest tylko z
przedniej i tylnej. Dodatem odbieraki z cienkiego (0,3 mm) drucika stalowego mocowanego jak istniejgce do
tych samych blach odbierakéw. Poprawia to kontakt z szynami przy jezdzie. Oryginale odbieraki sg z drutu
0,5 mm i jesli powodujg silne hamowanie két to warto wymieni¢ wszystkie na drut 0,3 mm, pod warunkiem
ze dobrze sprezynuje i daje pewny kontakt z kotami.

Dla podtrzymania zasilania zmiescity sie kondensatory, 2 x 470 YF i 1000 pF wiec podtrzymanie wystarcza
na chwilowg jazde bez zasilania do okoto 1 sekundy. Silnik nie zatrzymuje sie i odtwarzanie dzwieku nie jest
przerywane. W ukfadzie tadowania oprocz opornika i diody uzytem dfawika 47 puH.

Swiatta przednie to dwie 3 mm biate ciepte LED wstawione w miejsce zaréwek. Swiattami tylnymi sg biate
LED SMD na matej plytce przykreconej do ramy tuz nad tylng belka. Dla nich w lampach na obudowie
wkleitem Swiattowody. Diody poszczegélnych lamp sg potgczone szeregowo i zasilane przez dobrane dla 16 V
oporniki lutowane na ptytce z prawej strony ramy.
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Lokomotywa ze ztozong mechanikg do prébnych jazd przy zasilaniu pragdem statym.

dfawiki. Lampy bez zasilania.

Sprawdzamy tylko jazde przdd - tyt przy
roznych predkoséciach i tak poprawiamy
ustawienie silnika i kétek zebatych by
pobor pradu byt mozliwie maty.
tozysko w silniku oliwione, podobnie 0$
pierwszego kota zebatego. Pozostate
facznie z osiami két smarowane
gesciejszym smarem. Trzeba go tez
natozy¢ na bok duzego kota zebatego
ktdre ociera sie o rame lokomotywy.

Na torze prébnym przy Sredniej
predkosci (napiecie 5 - 6 V) pobdr pradu
wynosit okoto 50 mA.

Gdy jesteSmy zadowoleni z prébnych jazd przechodzimy do dalszych prac.
W tej lokomotywie uzytem dekodera jazdy DH10C i modutu dzwieku SH10A, identycznych jak w BN150 i
szczegbty podigczenia sg w opisie przebudowy BN150, patrz tez opis ,,Dekodery”.
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koder : = wypetnitem kostkg otowiu za gtodnikiem i
dwoma bloczkami o grubosci ~ 4 mm
przyklejonymi do lewego boku ramy.

Do prawego sg mocowane dwustronng
tasSma klejgca dekoder i modut dzwieku.
Niewidoczna jest kostka otowiu z przodu
ramy miedzy cylindrami.

Kondensator 1000 puF zmieScit sie na
lewym boku ramy mocowany obejma,
dwa po 470 pF sg ukryte w zbiornikach
wody i mocowane obejmami z blaszki
mosieznej 0,3 mm.

Lokomotywa bez obudowy wyglgda nieco
N : : S e - | dziwacznie (kigb kabelkéw i elementéw)
- E5% - o n S . alewszystko jest pewnie mocowane i da
' o ) sie w razie potrzeby rozebrac.

Plytka z prawej strony jest zwrécona $ciezkami do
silnika. Jego tyt okleitem dwustronng tasma klejaca
i czarnym papierem jako izolacjg. Sama plytka
malowana na czarno.

Oporniki i dtawiki lutowatem ponizej okien kabiny
by je ukryc.

W tej lokomotywie silnik podtaczamy odwrotnie -
pomaranczowy z minusem silnika a szary z plusem,
oczywiscie przez dtawiki.

Gto$niczek ma zmniejszong do 5 mm komore
rezonansowg bo lokomotywka jest krotka.

Z przodu obudowy pod kottem wycigtem otwory
wokét istniejgcego stopnia i przez nie dzwiek jest
lepiej styszalny.

Ostatnia zmiana to usuniecie kruszgcych sie buforéw z tworzywa i wstawienie metalowych.
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Po wgraniu wstepnej listy CV lokomotywe stawiam na tor probny i podczas jazd dobieram ustawienia.

Ustawienia dekodera jazdy dla BR8O:

- adres Cv1=280 - F9 manewrowa i przyciem.  CV 43 = 192
- minimalne napiecie startowe Ccv2=0 - przyciemnienie alternatywne CV 53 = 10
- czas przyspieszania 4 sek. cv3=4 - predko$¢ manewrowa CV 61 =35
- czas hamowania 4 sek. Cv4=4 - przysp. manewrowej 2 sek. CV 62 =2

- predkos$¢ maksymalna cv5=70

Uwaga: ustawienia dla dekoderdw jazdy firmy D&H. Przy innych trzeba znalez¢ ich odpowiedniki
w liscie CV uzytego dekodera.

Gotowa lokomotywa jak na zabytek z lat 60 sprawia niezte wrazenie, gdy ruszy z dzwiekiem efekt jest
jeszcze lepszy.

Minimalna predkos$¢ ptynnej jazdy to okoto 4 cm /sek, maksymalna okoto 15 cm/sek. wiec w minute
przejezdza od 2,4 do 9 metrow.
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Przy okazji lokomotywka BR 80 dwuosiowa - zabawkowa. Zmiana z 10.2023.
To réwnie stary model z lat 60. Dzieki metalowej konstrukcji przetrwata dziesigtki lat.
Ostatnio wymienitem w niej dekoder DH10C na dekoder LOCO7 RailBox.

dekoder Loco7 Zostat oryginalny uktad
napedowy - przekfadnia i
silnik.

Przednie lampy LED 3 mm w
miejscach zaréwek. Tylne
lampy to biate LED SMD na
matej ptytce i Swiattowody w
obudowie.

Zwiekszytem ciezar dodajac
otéw pod silnik, w $rodek
ramy, miedzy cylindry i
spory klocek z przodu, tak
by $rodek ciezkosci byt
miedzy kotami.

Wage gotowej 170 gramow
uznatem za wystarczajgca.
Podtrzymanie zasilania na kondensatorach 3 x 470 uF/ 25V z diodg i opornikiem.

Lokomotywka nie ma dzwieku ale doskonale nadaje sie do zabawy dla najmtodszych.

Ustawienia dekodera jazdy Loco7 w BR80Z:

Cvol1 =79 - adres lokomotywy CV90 do 100 - ust. fabryczne

Cvo2 =0 - napiecie startowe CVv33 =16 - ptynne przetaczanie

CV03 =85 - przyspieszanie 3 sek. CV34 =16 - ptynne przetaczanie

CV04 =127 - hamowanie 2 sek. CV56 = 30 - czas przefgczania 0,3 sek

CV05 = 80 - predko$¢ maksymalna CV120 =1 - FL(f) wiacza wyj.1 w przod

CV06 = 40 - $rednia predkosc¢ Cvi21 =2 - FL(r) wtacza wyj.2 w tyt
Jazda: FL - wigczenie lamp Dzwieku nie ma

Dla tego silniczka napiecie startowe powinno wynosi¢ 2 — 3 V ale ustawitem zero dajgce ptynny start jazdy.
Gotowa BR80 dwuosiowa - zabawkowa.

Zmiany w stosunku do oryginatu sg
niewielkie.

Kiedy$ obudowa byta malowana czarng
matowg farbg, zostaty oryginalne
naklejki (nie kalkomanie) z tego okresu.
Dodatkowo wycigtem stopnie wejscia do
budki maszynisty i dodatem w niej
szyby.

Dorobitem wigzary két z blachy 0,6 mm.
Lampy przerobione do uzytych LED.

Podtrzymanie zasilana 1500 pF przy
braku dzwieku pozwala na jazde bez
zasilania przez niecatg sekunde.

Ptynna wolna jazda to 6 cm /sekunde
z prgdem ~75 mA.
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