CV dekoderéw jazdy i dzwieku SD
wersja oprogramowania D&H 1. 13. 112

0 = tryb pracy MM wytaczony

1 = MM - tryb pracy bez dodatkowego adresu

2 = MM - tryb pracy z dodatkowymi adresem

3 = MM - tryb pracy z dwoma dodatkowymi adresami
4 = MM - tryb pracy z trzema dodatkowymi adresami

5 = MM - tryb pracy z czterema dodatkowymi adresami

Ccv nazwa i opis zakres | fabr. | moje uwagi
01 | Adres lokomotywy 0-127 3 3 | dla MM adres do 255
02 | Minimalne napiecie startowe 0-15 0 0
03 |Czas przyspieszania od zera do predkosci maksymalnej w |0 - 255 3 3
sekundach.
04 |Czas hamowania z predkosci maksymalnej do 0 - 255 3 3
zatrzymania w sekundach
05 | Predko$¢ maksymalna 0-127 | 92 70
07 | Numer wersji oprogramowania 13 tylko odczyt
08 | Identyfikator producenta 97 =D&H |(8) 97 tylko odczyt
reset dekodera - wpisac 8 »8" przywraca ust. fabr.
09 | Czestotliwo$¢ pracy silnika PWM 0-15 1 1 | wpisujemy wybrang
bit0 = 0 - 32 kHz, czestotliwos¢ (0 - 2)
=1-16 kHz i mozemy dodac
bitl = 2 - niska czestotliwos¢ ustawienia z bitow 2 i 3
bit2 = 4 - cze$¢ proporcjonalna impulsu bez limitu (+4, +8)
bit3 = 8 - wylaczenie reakcji na krotkotrwate zwarcia
12 | MM- ustawienia (Marklin-Motorola ) 0-15 1 0

Whpisujemy jeden rodzaj
dekodera 1 - 7

Dla dekodera wewn.
MM1/AC dodajemy 8
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c.d.

6 = MM - tryb pracy z piecioma dodatkowymi adresami

12 | 7= MM - tryb pracy z szeScioma dod. adresami
+ 8 = zastosowanie dekodera wewnetrznego, MM1/AC

13 | Wiaczenie funkcji F1 — F8 aktywnych w analogu 0 - 255 1 wpisa¢ sume
b0=1 F1 b3=8 F4 b6 =64 F7 wybranych ustawien
bl=2 F2 b4 =16 F5 b7 =128 F8
b2 =4 F3 b5 =32 F6

14 | Wiaczenie funkcji FL, F9 — F12 aktywnych w analogu 0-63 3 wpisa¢ sume
b0 =1 FLf b3=8 F10 wybranych ustawien
bl =2 FLr b4 =16 Fl11
b2 =4 F9 b5 =32 F12

17 | Przydzielenie lokomotywie dtugiego adresu (17 i 18) 0-255 | 192 w CV29 ustawic bit 5
CV17 programowane jako pierwsze (wyzszy bajt) (+32) dla df. adresu

18 | CV18 programowane jako drugie (nizszy bajt) 0 - 255 0

19 | Sktad z wieloma lokomotywami na jednym adresie 0-127 0 wpisac tg samg wartos¢
wartosci 0 lub 128 = nie aktywny + 128 dla lokomotyw sktadu,
warto$¢ 1 - 127 = adres sktadu aktywny dodac¢ 128 dla jadacej
+ 128 (bit 7) = odwrotny kierunek jazdy tytlem lokomotywy

21 |Funkcje jazdy F1 — F8 wspdlne dla sktadu 0 - 255 0 wpisa¢ sume ustawien
bO=1-F1 b3=8 - F4 b6 = 64 - F7
bl=2-F2 b4 =16 - F5 b7 =128 - F8
b2 =4-F3 b5 =32 -F6

22 |Funkcje jazdy FL, F9 — F12 wspdlne dla sktadu 0-63 0 wpisa¢ sume ustawien
bO =1 -FLf b3=8 -F10
bl =2-FLr b4 =16 - F11
b2 =4-F9 b5 =32 - F12
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ustawi¢ CV36 nastepnie CV64 na takg samg wartos$¢

27 | Ustawienia trybéw hamowania 0-243 64 64 | wpisac wybrany tryb
b0 = 1 asymetryczny normalny hamowania
bl = 2 asymetryczny odwrotny
b2 = 4 Zimo HLU bit 2 tylko dla
b3 obecnie nie uzywane sterowania ,,Zimo” - nie
b4 = 16 ujemne napiecie w kierunku jazdy sprawdzone
b5 = 32 dodatnie napiecie w kierunku jazdy
b6 = 64 uktad z diodami do hamowania normalnie
b7 = 128 ukfad z diodami do hamowania odwrotnie
28 | Komunikacja dwukierunkowa 0-7 3 3 | wpisac sume
b0 = 1 informacja zwrotna na tym adresie dozwolona wybranych ustawien
bl =2 dla,POM” odczyt dozwolony
b2 = 4 dynamiczny kanat dwukierunkowy
29 | Bity konfiguracyjne 0 - 255 14 10 |wpisac sume
b0 = 1 odwrotny kierunek jazdy lokomotywy wybranych ustawien
bl =0 14 krokdéw
= 2 28/126 krokow predkosci
b2 = 4 wiaczenie jazdy analogowej
b3 = 8 wiaczenie informacji zwrotnej
b5 = 32 uzycie dtugich adreséw z CV17i 18
30 |Format systemu 1 =SX1 2=DCC 4 =SX2 1,2, 4 tylko odczyt
33 | Przypisanie wyj$¢ do przycisku FLf - patrz dodatek 1 |0 - 255 1 1 |LF- fabryczne
34 | Przypisanie wyj$¢ do przycisku FLr - patrz dodatek 1 |0 - 255 2 2 |LR- fabrycznie
35 |Przypisanie wyj$¢ do przycisku F1(f+r) - patrz dodatek 1 |0 - 255 4 4 |Auxl - fabrycznie
ustawi¢ CV35 a nastepnie CV47 na takg samg warto$¢
36 |Przypisanie wyj$¢ do przycisku F2(f+r) - patrz dodatek 1 |0 -255 8 8 |Aux2 - fabrycznie
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0 = zerowa ... 31 = maksymalna jasno$¢

37 | Przypisanie wyj$¢ do przycisku F3 - patrz dodatek 1 |0-255 | 16 16 | Aux3 - fabrycznie
38 | Przypisanie wyj$¢ do przycisku F4 - patrz dodatek 1 |0 -255 | 128 32 |Aux4 (fabr. - manewr.)
39 | Przypisanie wyj$¢ do przycisku F5 - patrz dodatek 1 |0-255 | 32 64 |Aux5 (fabr. - Aux4)
40 | Przypisanie wyj$¢ do przycisku F6 - patrz dodatek 1 |0 - 255 0 128 | Aux6 (fabr. - nic)
41 | Przypisanie wyj$¢ do przycisku F7 - patrz dodatek 1 |0 - 255 0 0
42 | Przypisanie wyj$¢ do przycisku F8 - patrz dodatek 1 |0 - 255 64 0 nic (fabr. - przyciem.)
43 | Przypisanie wyj$¢ do przycisku F9 - patrz dodatek 1 |0 - 255 0 0
44 | Przypisanie wyj$¢ do przycisku F10 - patrz dodatek 1 |0 - 255 0 0
45 | Przypisanie wyj$¢ do przycisku F11 - patrz dodatek 1 |0 - 255 0 0
46 | Przypisanie wyj$¢ do przycisku F12 - patrz dodatek 1 |0 - 255 0 0
47 | Przypisanie wyj$¢ do przycisku F1(r) - patrz dodatek 1 |0 - 255 4 4
CV35 ustawi¢ przed CV47 gdy CV47 ma inng warto$¢
48 | Charakterystyka predkosci O - prosta .... 7 - silnie ugieta |0 - 7 5 0
prosta - dla automatycznego hamowania i zatrzymania
51 |Zmiana biegunowosci podtgczen 0-7 0 0 przestawia podigczenia
b0 = 1 poditaczenie silnika - zamiana wyjs¢ +M <> -M na odwrotne, wpisac
bl = 2 podiaczenie Swiatet - zamiana wyj$¢ LF<>LR sume ustawien.
b2 = 4 podiaczenie toru - zamiana szyn lewa <> prawa)
52 |Jasno$¢ wyjsc Swiatet LF + LR 0-31 31 31
0 = zerowa ... 31 = maksymalna jasno$¢
53 |Przyciemnienie wyjs¢ Swiatet LF + LR + AUX1 + AUX2 0-31 15 10 |wspodlne dla 4 wyjsc¢
0= catkowite ... 31 = maksymalna jasno$¢ lub ustawi¢ w CV 156
54 |Jasno$¢ wyjsc Swiatet AUX1 0-31 31 31
0 = zerowa ... 31 = maksymalna jasno$¢
55 |[Jasno$¢ wyjsc Swiatet AUX2 0-31 31 31
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56 | Proporcjonalne sterowanie silnikiem 0-7 3 3

57 | Sterowanie silnikiem, cze$¢ integralna 0-3 3 3 wiecej informaciji:

58 | Sterowanie silnikiem, pomiar czasu 0-3 1 1 www.doehler-haass.de

59 | Sterowanie silnikiem, szeroko$¢ impulsu 0-7 3 3 /,Haufige Fragen*

60 | Sekcje hamowania - jedna = 0 lub dwie = 1 0-1 0 0 | wpisa¢ wybrang

61 |Predko$¢ manewrowa maksymalna -jak CV05 |0-127 | 63 40

62 | Jazda manewrowa, czas przyspieszenia - jak CV03 |0 - 255 1 2

64 |Przypisanie wyj$¢ do przycisku F2(r) - patrz dodatek 1 |0 - 255 8 8
CV36 nalezy zaprogramowac przed CV64

65 | Maksymalna szybko$¢ dla drugiej sekcji hamowania 0-127 | 12 12 | dziata dla CV60=1

66 |Korekcja - redukcja predkosci jazdy wprzdd 0 - 255 0 0 |korekcja predkosci
0 = wyt., do 128 mata redukcja, powyzej 128 duza

95 |Korekcja - redukcja predkosci jazdy wstecz - jak CV66 |0 - 255 0 0 korekcja predkosci

105 | Identyfikator uzytkownika 1 0 - 255 0

106 | Identyfikator uzytkownika 2 0 - 255 0

112 | Redukcja szybkosci jazdy analogowe;j: 0-31 15 0
0 = minimalna 31 = bardzo mocha

113 | Przypisanie wytgczenia wyjscia LF 0 - 255 0 0 |ustawi¢ wybrany bit
bit0=F1..Bit7=F8 np. hit2 (= 4) dla F3

114 | Przypisanie wytgczenia wyjscia LR - jak CV113 |0-255 0 0

115 | Przypisanie wytgczenia wyjscia AUX1 - jak CV113 |0 -255 0 0

116 | Przypisanie wytgczenia wyjscia AUX2 - jak CV113 |0 -255 0 0

117 | Programowanie czasu wtgczenia wyjscia AUX1 0 - 250 0 0 |0,1 do 25 sekund
krok 100 ms, 0 = nie aktywne

118 | Programowanie czasu wtgczenia wyj$cia AUX2 jak CV117 |0 - 250 0 0

119 | Programowanie czasu wlgczenia wyjscia AUX3 jak CV117 |0 - 250 0 0
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120 | Programowanie czasu wtgczenia wyj$cia AUX4 jak CV117 |0 - 250 0 0
121 | Przypisanie wigczenia LF+LR i wylgczenia AUX1+AUX2 0-255 0 0 | réwnoczesne wigczanie
bit 0 =F1....bit7=F8 ustawi¢ wybrany bit i wylgczanie par wyjsé
122 | Przypisanie wigczenia AUX1+AUX2 i wytaczenia LF+LR 0-255 0 0 | réwnoczesne wigczanie
bit 0 =F1....bit7=F8 ustawi¢ wybrany bit i wylgczanie par wyjsé
123 | Zmniejszona predko$¢ jazdy - zobacz CV27 |0-127 | 63 50 |dziata na odcinku
dla asymetrycznych i innych modutéw hamowania automat. hamowania
125 | Przypisanie wytgczenia wyjscia AUX3 0 - 255 0 0 |ustawi¢ wybrany bit
bit0=F1...bit7 =F8
126 | Przypisanie wytgczenia wyjscia AUX4 - jak CV125 |0 - 255 0 0
127 | Przypisanie wytgczenia wyjscia AUX5 - jak CV125 |0 - 255 0 0
128 | Przypisanie wytgczenia wyjscia AUX6 - jak CV125 |0 - 255 0 0
129 | Programowanie czasu wtgczenia wyj$cia AUX5 jak CV117 |0 - 250 0 0
130 | Programowanie czasu wtgczenia wyj$cia AUX6 jak CV117 |0 - 250 0 0
131 | Przypisanie funkcji przyciemniania Swiatet 0-29 8 8 gdy w CV137 bit 4
0 = nie aktywne, 1 ... 28 = F1 ... F28, 29 = FL (Swiatta) ustawiony
132 | Przypisanie funkcji jazdy manewrowej 0-29 4 0 gdy w CV137 bit 4
0 = nie aktywne, 1 ... 28 = F1 ... F28, 29 = FL ($wiatta) ustawiony
133 | Przypisanie funkcji wytgczenia czaséw przyspieszania i 0-29 9 0 gdy w CV137 bit 4
hamowania (CV3 i CV4) - jak dla Cv131 ustawiony
134 | Ustawienie asymetrii przy trybie hamowania (patrz CV27) |0 - 15 6 6 ,6" - okoto 0,7 volta
0 = niewielka ... 15 = silna asymetria
dobra¢ do uzywanego uktadu hamowania
135 | Mnoznik sprzezenia zwrotnego predkosci 0 - 255 0 0 informacja zwrotna
0 = nie aktywny 1 .... 255 warto$¢ mnoznika
136 | Podzielnik sprzezenia zwrotnego predkosci 0 =/1, 0-6 0 0 informacja zwrotna
1=/2, 2=/4, 3=/8, 4=/16, 5= /32, 6=1/64

PDF created with pdfFactory Pro trial version www.pdffactory.com



http://www.pdffactory.com

137 | Ustawienia 0-63 0 18 | wpisac sume
b0 = 0 czynne SUSI wybranych ustawien
b0 = 1 wyjscia logiczne AUX zamiast SUSI dla b0=1
bl =2 wylaczony tryb oszczedzania energii Czes$¢ ustawien czynna
b2 = 4 odwrotny kierunek jazdy dla SUSI dla b0=0 zaleznie od bitu 0 - Susi
b3 = wytgcza opoznienie startu SUSI - dla b0=0 lub wyjscia logiczne
b4 = 16 wiacza przypisania zaawansowanych funkgcji
b5 =0 - AUX3 i AUX4 zamiast ZCLK i ZDAT  dla b0=1 Ustawienia bit 1 i bit 4
= 32 - AUX5 i AUX6 zamiast ZCLK i ZDAT dla b0=1 dziatajg niezaleznie od
b6 = 64 - przekierowania z CV 401 - 412 ustawien innych bitow
czynne i dla Susi dla b0=0
138 | Czas jazdy do przodu dla funkcji rozprzegania 0 - 255 0 0 |automatyczne
kroki po 100 ms, 0 = nie dziata sprzeganie
139 | Czas oczekiwania dla funkcji rozprzegania 0 - 255 0 0 |jw.
kroki po 100 ms, 0 = nie dziata
140 | Czas jazdy do tytu dla funkcji rozprzegania 0 - 255 0 0 |jw.
kroki po 100 ms, 0 = nie dziata
141 | Stopnie jazdy do przodu przy funkcji rozprzegania 0-127 12 12 |j. w.
- predkos¢ jazdy
142 | Stopnie jazdy do tytu przy funkcji rozprzegania 0-127 12 12 |j. w.
- predkos¢ jazdy
143 | Ustawienia 0 - 255 0 0 |automatyczne
b6 = 64 wylacza rozprzeganie i ustawione czasy sprzeganie
b7 = 128 rozprzeganie tylko przy jezdzie manewrowej
144 | Ustawienia 0-31 0 2
b0 = 1 - wiaczenie kanatu dynamicznego
bl = 2 - natychmiastowy start po przerwie zasilania
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c.d. | b2 = 4 - specjalny bit dla Swiatet przy jezdzie analog.
144 | b3 wykrywanie odcinka automat. hamowania dla GP1O bity 3 i 4 tylko dla
0 = nie aktywne 8 = aktywne SD21 i SD22
b4 automatyczne hamowanie lub przejazd odcinka
0 = nie aktywne do GPIO podigczy¢ np.
16 = aktywne > GPIO = 0 hamuje, GPIO = 1 jedzie czujnik Halla
145 | Ustawienia warunkéw dla LF - $wiatta przéd 0-161 0 0 |Wpisac sume
Wiaczone stale gdy klawisz funkcyjny wigczony 0 wybranych warunkéw
----Grupa 1
Tylko w przéd +1 I tylko po jednym z
Tylko w tyt + 2 kazdej grupy !
----Grupa 2
Tylko podczas postoju + 3
Tylko podczas jazdy +6
----Grupa 3
Tylko gdy przez FO $wiatta wytgczone +9
Tylko gdy przez FO $wiatta wigczone + 18
----Grupa 4
Nie przy jezdzie manewrowe;j + 27
Tylko przy jezdzie manewrowej + 54
Ignorowanie kierunku podczas jazdy manewr. + 81
Ignorowanie jazda/stop podczas manewrow + 108
Ignorowanie kierunek/stop podczas manewréw + 135
146 | Ustawienia warunkéw dla LR - $wiatta tyt - jak CV145 |0 - 161 0 0
147 | Ustawienia warunkéw dla AUX1 - jak CV145 0-161 0 0
148 | Ustawienia warunkéw dla AUX2 - jak CV145 0-161 0 0
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149 | Ustawienia warunkéw dla AUX3 - jak CV145 0-161 0 0

150 | Ustawienia warunkow dla AUX4 - jak CV145 0-161 0 0

151 | Ustawienia warunkow dla AUX5 - jak CV145 0-161 0 0

152 | Ustawienia warunkéw dla AUX6 - jak CV145 0-161 0 0

153 | Wiaczenie wstepne wyjs¢: (b0 - b7) 0 = nie aktywne |0 - 255 0 0 |wstepne wigczenie

b0=1 LF b3 =8 Aux2 b6 = 64 Aux5 wybranych wyjsc.

bl=2 LR b4 =16 Aux3 b7 =128 Aux6

b2 =4 Auxl b5=32 Aux4 wpisa¢ sume
Ustawienia aktywne gdy dekoder jest zaadresowany i nie wybranych ustawien
naci$nieto zadnego klawisza ,F”.

154 | Czas ptynnego hamowania dla jazdy wprzéd i wstecz na |0 - 255 0 0 dla odcinkéw
odcinku automatycznego zatrzymania (patrz CV 27) automatycznego
(dziata gdy Cv48 = 0) 0 = nie aktywne zatrzymania - dobrac

1 - 255 czas ptynnego hamowania w sekundach

155 | Czas ptynnego hamowania dla jazdy wstecz na odcinku 0 - 255 0 0 dla odcinkéw
automatycznego zatrzymania (dziata gdy Cv48 = 0) automatycznego
0 = uzyte ustawienia z CV 154. zatrzymania, jazda

1 - 255 = czas hamowania w sekundach wstecz - dobraé

156 | Ustawienia aktywnych przyciemnien $wiatet (patrz CV53) |0 - 15 3 3 przyciemnienie dziata
bO0=1-LF Db2=4-Auxl dla wybranych wyjs¢
bl=2-LR b3 =8 - Aux2

157 | Ustawienie warunkow przyciemniania - jak CV145 0-161 0 0
wspolne dla wyjs¢é wybranych w CV156
Wiaczone stale gdy klawisz funkcyjny wigczony o | | || e
----Grupa 1
Tylko w przod +1 wpisa¢ sume
Tylko w tyt + 2 warunkéw
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c.d. | ----Grupa 2
157 | Tylko podczas postoju + 3 I tylko po jednym z
Tylko podczas jazdy +6 kazdej grupy !
----Grupa 3
Tylko gdy przez F Swiatta wytgczone +9
Tylko gdy przez F $wiatta wtgczone + 18
----Grupa 4
Nie przy jezdzie manewrowe;j + 27
Tylko przy jezdzie manewrowej + 54
Ignorowanie kierunku podczas jazdy manewrow + 81
Ignorowanie jazda/stop podczas manewrow + 108
Ignorowanie kierunek/stop podczas manewréw + 135
161 | Hamowanie ,,Zimo HLU” 1/6 0-127 21 0 Hamowanie ,,HLU”
162 | Hamowanie ,Zimo HLU” 1/3 0-127 42 0 dziata tylko przy
163 | Hamowanie ,Zimo HLU” 1/2 0-127 63 0 sterowaniu ZIMO
164 | Hamowanie ,,Zimo HLU” 2/3 0-127 84 0 Z RailCom
165 | Hamowanie ,,Zimo HLU” 5/6 0-127 105 0 - nie sprawdzone
czeSC oznaczen i wersji oprogramowania
260 | Identyfikator Producenta - 97 = D&H 97 tylko odczyt
261 | Typ Dekodera: tylko odczyt
205 = SDO5A 210 = SD10A 216 = SD16A wartos¢ = typ dekodera
218 = SD18A 221 = SD21A 222 = SD22A
262 | Numer wersji 1 tylko odczyt
263 | Data wersji tylko odczyt
264 | Numer rewizji 13 tylko odczyt
265 | Data rewizji 112 tylko odczyt
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czes¢ dzwiekowa
311 |Przypisanie dzwieku jazdy 0-29 1 11
0 = nie aktywne, 1.. 28 = F1 .. F28, 29 = FL ($wiatta)
312 | Przypisanie dodatkowego dzwieku jazdy - jak CV311 |0 - 29 1 11
313 | Przypisanie dzwiekow przetgczania - jak CV311 |0 - 29 0
314 | Przypisanie dzwiekdw hamulcow - jak CV311 |0 - 29 7
315 | Przypisanie sekwencji dzwiekow 3 - jak Cv311 |0 - 29 2
316 | Przypisanie sekwencji dzwiekow 4 - jak Cv311 |0 - 29 3
317 | Przypisanie sekwencji dzwiekow 5 - jak Cv311 |0 - 29 4
318 | Przypisanie sekwencji dzwiekow 6 - jak Cv311 |0 - 29 5
319 | Przypisanie sekwencji dzwiekow 7 - jak Cv311 |0 - 29 6
320 | Przypisanie sekwencji dzwiekow 8 - jak Cv311 |0 - 29 9
321 | Przypisanie sekwencji dzwiekow 9 - jak Cv311 |0 - 29 10
322 | Przypisanie sekwencji dzwiekow 10 - jak CV311 |0 - 29 11
323 | Przypisanie sekwencji dzwiekow 11 - jak CV311 |0 - 29 12
324 | Przypisanie sekwencji dzwiekow 12 - jak CV311 |0 - 29 13
325 | Przypisanie sekwencji dzwiekow 13 - jak CV311 |0 - 29 14
326 | Przypisanie sekwencji dzwiekow 14 - jak CV311 |0 - 29 15
327 | Przypisanie sekwencji dzwiekow 15 - jak CV311 |0 - 29 16
328 | Przypisanie sekwencji dzwiekow 16 - jak CV311 |0 - 29 17
329 | Przypisanie funkcji wyciszenia dzwiekow - jak CV311 |0 -29 8 20
330 | Gtos$nos¢ catkowita 0..255=0% .. 100% 0-255 | 64 70
331 | Gtos$nos¢ dzwieku jazdy O .. 128 (100%) .. 255 (200%) |0 -255 | 128 | 128 |powyzej 100% mozliwe
przesterowanie
332 | Glos$nos¢ dodatkowego dzwieku jazdy - jak w CV331 |0-255 | 128 dobrac
333 | Gtos$nos¢ dzwiekdw przetgczania - jak w CV331 |0-255 | 128
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334 | Gtos$nos¢ dzwieku hamulca - jak w CV331 |0-255 | 128

335 | Gtosnos¢ sekwencji dzwiekow 3 - jak w CV331 |0-255 | 128

336 | Gtos$nos¢ sekwencji dzwiekow 4 - jak w CV331 |0-255 | 128

337 | Gtosnos¢ sekwencji dzwiekdw 5 - jak w CV331 |0-255 | 128

338 | Gtos$nos¢ sekwencji dzwiekdw 6 - jak w CV331 |0-255 | 128

339 | Gtosnos¢ sekwencji dzwiekow 7 - jak w CV331 |0-255 | 128

340 | Gtos$nos¢ sekwencji dzwiekéw 8 - jak w CV331 |0-255 | 128

341 | Gtos$nos¢ sekwencji dzwiekow 9 - jak w CV331 |0-255 | 128

342 | Gtos$nos¢ sekwencji dzwiekéw 10 -jak wCV331 |0-255 | 128

343 | Gtos$nos¢ sekwencji dzwiekdw 11 - jak wCV331 |0-255 | 128

344 | Gtos$nos¢ sekwencji dzwiekdw 12 -jak wCV331 |0-255 | 128

345 | Gtos$nos¢ sekwencji dzwiekéw 13 -jak wCV331 |0-255 | 128

346 | Gtosnos¢ sekwencji dzwiekow 14 -jak wCV331 |0-255 | 128

347 | Gtos$nos¢ sekwencji dzwiekow 15 - jak wCV331 |0-255 | 128

348 | Gtos$nos¢ sekwencji dzwiekéw 16 -jak wCV331 |0-255 | 128

349 | Gtos$nos¢ funkeji wyciszenia dzwiekdw - jak w CV330 |0 - 255 0 0 - wycisza do zera

350 | Czas op6znienia dzwieku biegu jatowego 0 = nie aktywne | 0 - 255 0
czas w krokach po 100 ms

353 | Dzwiek silnika parowozu przy kroku predkosci 1 0-255 | 120 dobrac
czas w krokach po 64 ms miedzy ,.ciuf’ dla predkosci 1

354 | Dzwiek silnika parowozu przy wyzszej predkosci 0-255 | 20 dobra¢
wartoS¢ okresla o jaki czas miedzy ,.ciuf” ma byc
redukowany odstep przy wyzszych krokach predkosci

355 | Dzwiek hamulcéw, minimalne kroki predkosci 0-127 | 20 dobrac
minimalna predkosc¢ jazdy ktora musi by¢ osiggnieta by
dzwiek hamulcow byt mozliwy

PDF created with pdfFactory Pro trial version www.pdffactory.com



http://www.pdffactory.com

356

Dzwiek hamulcow, sekwencja poczgtkowa
kroki predkosci od ktérych rozpoczyna sie dzwiek
hamulcéw, po osiggnieciu minimalnego kroku z CV355

0-127

13

dobraé

357

Modulacja dodatkowego dzwieku jazdy
wartos$¢ okresla jak kroki predkosci wptywajg na wysokie
tony dodatkowego dzwieku jazdy 0 = nie aktywne

0 - 255

358

Modulacja gtéwnego dzwieku jazdy
- jak w CV357

0 - 255

11

359

Czas dla funkcji wyciszenia dzwieku
czas w sekundach dla wyciszenia dzwieku

0 - 255

360

Zabezpieczenie przed zapisem Flash-ROM
0 = mozna zapisac projekt dzwiekowy

361

Progowa warto$¢ ZVS
mate wartosci prowadzg do ponownego uruchomienia
modutu dzwiekowego, duze powodujg "jgkanie” dzwieku

wpisa¢ 0 gdy w CV137
jest ustawiony bitl

362

Dzwiek silnika parowozu przy kroku predkosci 127
czas w krokach co 1 ms miedzy ,ciuf’ dla predkosci 127
nie moze przekraczac okreslonego tu poziomu

0 - 255

0 - bez ograniczenia
mozliwy ,terkot”

364

Dzwiek hamulcow dla koncowych krokéw jazdy
krok predkosci dla dzwieku koncowego sekwencji

0-127

dobrac

365

Dzwiek hamulcow - czas opdznienia dzwieku hamowania
w krokach po 8 ms. Czas jaki moze uptyngc pomiedzy
dwoma ograniczeniami predkosci by dzwiek hamulcow
byt odtwarzany

0 - 255

dobrac

366

Dzwiek hamulcéw - minimalne zwalnianie
liczba krokdw predkosci ktora musi by¢ spetniona
podczas zwalniania by byt mozliwy dzwiek hamulcow

0-127

dobrac
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367 | Dzwieki losowe 0-7 3 3 |losowo mozna uzy¢
b0 = 1 Losowe dzwieki podczas postoju dzwiekéw z sekwengcji
bl =2 Losowe dzwieki podczas jazdy 3 - 16 wybranych w
b2 = 4 Losowe dzwieki przekazywane na interfejs SUSI projekcie dzwieku
368 | Gtos$nos¢ dzwieku dynamicznego - jak w CV331 |0-255 | 128 0
369 | Gtos$nos¢ dzwieku Turbo - jak w CV331 |0-255 | 128 0
370 | Modulacja dynam. dzwieku hamulcow - jak w CV357 | 0 - 255 0 0
371 | Modulacja dynam. dzwieku jazdy - jak w CV357 |0 - 255 0 0
372 | Modulacja dzwieku turbo proporcjonalny - jak w CV357 |0 - 255 0 0
373 | Modulacja dzwieku turbo integralny - jak w CV357 |0 - 255 0 0
374 | Przypisanie funkcji zmniejszenia gto$nosci - jak w Cv311 |0 - 29 0 0 ptynna regulacja
Po naci$nieciu przycisku (F) trwale zmniejsza gto$no$¢ gto$nosci - ciszej
375 | Przypisanie funkcji zwiekszenia gtosnosci - jak CV311 |0 - 29 0 0 ptynna regulacja
Po naci$nieciu przycisku (F) trwale zwieksza gtosnos¢ gto$nosci - gtodniej
376 | Przypisanie funkcji wyt. dzw. hamulcow - jak CV311 |0 - 29 0 19
dzwiek wytaczony niezaleznie od innych warunkéw
377 | Przypisanie funkcji wigczenia biegu jatowego - jak CV311 |0 - 29 0 0
378 | Przypisanie funkcji automat. biegu jatowego - jak CV311 |0 - 29 0 0 po czasie z CV350
379 | Przypisanie funkcji automatycznego przyspieszania 0-29 0 0
- jak CVv311
390 | Przypisanie funkcji hamowania 0 - 255 0 0
0 = wytaczone, 1 ... 28 - F1 ... F28, 29 - FL(Swiatta)
b7 = 0 - nieczynne, b7 = 128 - czynne
nie dla zatrzymania awaryjnego i jazdy manewrowej
391 | Czas hamowania w sekundach po nacisnieciu przycisku 0 -255 3 0
okre$lonego w CV390, pomija czas z CV04
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c.d. ustawien dekodera SD

5 - ,Marslight” - pulsacja 6 - ,Gyralight” - stata pulsacja
7 - ,Strobe” - pojedyncze btyski

8 - ,Double Strobe” - krotkie podwojne btyski

9 - dynamiczna generacja dymu zwigzana z dzwiekiem
10 - btysk ognia czerwony - wolne zmiany jasnosci

11 - btysk ognia pomarancz - szybkie zmiany i btyski

401 | Przekierowanie funkcji F1 0-46 1 1 nie aktywne dla 0 i 30
0 = nie aktywne, 1 ... 28 = F1 ... F28, 29 = FL ($wiatta) przekierowa¢ mozna
30 = nie aktywne, przyciski FL - F28
31 = Przetaczniki, 32 = Hamulce, lub bezposrednio
33 ... 46 = Sekwencja dzwieku 3 ... 16 sekwencje dzwiekow
402 | Przekierowanie funkcji F2 -jakdla401 |0-46 2 2
403 | Przekierowanie funkcji F3 -jak dla401 |0-46 3 3
404 | Przekierowanie funkcji F4 -jakdla401 |0-46 4 4
405 | Przekierowanie funkcji F5 -jak dla401 |0-46 5 5
406 | Przekierowanie funkcji F6 -jak dla401 |0-46 6 6
407 | Przekierowanie funkcji F7 -jak dla401 |0-46 7 7
408 | Przekierowanie funkcji F8 -jak dla401 |0-46 8 8
409 | Przekierowanie funkcji F9 -jak dla401 |0-46 9 9
410 | Przekierowanie funkcji F10 -jakdla401 |0-46 10 10
411 | Przekierowanie funkcji F11 -jakdla401 |0-46 11 11
412 | Przekierowanie funkcji F12 -jakdla401 |0-46 12 12
460 | Efekty dla wyjScia AUX3 0 - wyfaczone 0 - 255 0 0 |wybrac jeden efekt
1 - przyciemnienie 2 - wlacza z rozjasnianiem
3 - Sciemnia przy wyt. 4 - rozjasnia i Sciemnia efekty 1 - 8 Swietlne

efekt 9 dla gen. dymu

efekty 10 i 11 palenisko
- uzy¢ dwéch razem
wigczanych wyjsc dla
dwoch koloréw LED.
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461 | Ustawienie dla AUX3 0 - staby ..... 255 - mocny efekt |0 - 255 | 255 0 |dobrad site efektu
462 | Efekty dla wyj$cia AUX4 -jak CV 460 |0 - 255 0 0
463 | Ustawienie dla AUX4 -jak CV 461 |0-255 | 255 0
464 | Efekty dla wyjScia AUX5 -jak CV 460 |0 - 255 0 0
465 | Ustawienie dla AUX5 -jak CV 461 |0-255 | 255 0
466 | Efekty dla wyjScia AUX6 -jak CV 460 |0 - 255 0 0
467 | Ustawienie dla AUX6 -jak CV 461 |0-255 | 255 0

Uwagi: - Dekoder dzwieku do wszystkich obliczen uzywa 127 krokéw predkosci. Przy innej liczbie, 14 lub 28,
dokonuije przeliczen i zaokraglen co moze wptywac niekorzystnie na odtwarzane dzwieki.

- Odczyt i zapis CV, wgranie aktualizacji oprogramowania i wgranie projektu dzwieku wymaga
podigczonego do dekodera silniczka, w lokomotywie lub testerze dekoderéw.
Podtrzymanie zasilania z kondensatorami wymaga uktadu tadowania z dioda, opornikiem i dtawikiem
- nie dotyczy buforéw SPO5A, SP16A i podtaczenia ,,Cap+" majgcych wiasne uktady tadowania.

- Aktualizacje dekoderéw, mozliwe btedy i ich poprawianie w opisie ,,AKTUALIZACJE".

- Ustawienia czas6w automatycznego hamowania w CV154 i CV155 dobra¢ wedtug opisu w ,,Dekodery
jazdy PD, DH i funkcyjne FH” na stronie 19.

- Wgranie projektu dzwieku do dekodera z nowg wersja oprogramowania wymaga programu Sound_Edit
réwniez w nowej wersji. Wgranie projektu na torze wymaga wytgczenia podtrzymania zasilania.

- Wpisanie w ustawienie przekierowania wartosci zero powoduije Ze dany przycisk ,F’ bedzie nieczynny.
Np. przycisk F1 z wartoscig przekierowania = 0 nic nie witgczy.
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Dodatek 1 - funkcje mapowania

Aby aktywowac wybrane funkcje nalezy wprowadzi¢ wartosci z ponizszej tabeli.
Przy kilku funkcjach wigczanych jednoczesnie nalezy zsumowac wartosci a nastepnie wpisa¢ w odpowiednie CV.
Wartosci funkcji wyjsc :

RG/Aux6 | ABL/Aux5 | Aux4 Aux3 Aux2 Aux1 LR LF
wartosé 128 64 32 16 8 4 2 1
RG = jazda manewrowa ABL = $wiatta przyciemnione
Przyktad: Przycisk F4 ma wigczy¢ jazde manewrowg (RG) plus $wiatta przdd (LF) i Swiatta tyt (LR)

RG =128, LF =1, LR =2 (128+1+2=131) - w CV38 nalezy wpisa¢ warto$¢ 131.

Wskazowka:  Aux3, Aux4, Aux5 i Aux6 nie sg dostepne we wszystkich dekoderach.
W dekoderach ze ztgczem SUSI sg dostepne jako alternatywa dla ZCLK i ZDAT po ustawieniu
w CV137. ZCLK i ZDAT sg wyjSciami logicznymi, zawsze nisko-prgdowe (max. 2 - 5 mA).

Uwagi: - Warto$¢ ,,128” wigcza jazde manewrowg a warto$¢ ,,64” przyciemnienie.
Aux5 i 6 bedzie obstugiwane po ustawieniu bitu 4 (+16) w CV137 wigczajacym zaawansowane
funkcje. Wtedy warto$ci 64 i 128 wigczajg Aux5 i 6 a oddzielne przyciski ,,F” dla przyciemnienia
ustalamy w CV131, a dla jazdy manewrowej w CV132.

Funkcja czasowa CV117 - 120, 129, 130
Warto$¢ = 0 Zegar jest wylgczony (nieaktywny)
Warto$¢ = 1...250 Zegar jest wigczony, odpowiednie wyjscie po [warto$¢] x 0,1 sek. zostanie wytgczone.
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Whyiaczenie funkcji

(CV113 - 116, CV125 - 128)

Dziatanie: pomimo zatgczonego wyjscia (przyktadowo przez FO wigczone LF i LR) mozna
wytgczy¢ Swiatta tylne lub inne dowolnie skonfigurowane i przypisane wyjscie
Przyktad: Klasyczny przypadek postoju to funkcja os$wietlenia w trybie manewrowym
o$wietlenie wagonéw musi zosta¢ wylgczone, jednak $wiatto na wolnej
stronie, musi sie zmienia¢ w zaleznosci od kierunku jazdy (biaty < > czerwony).
FO Wigczenie $wiatta (w zaleznosci od kierunku, biaty lub czerwony)
F2 przetaczniki o$wietlenia przéd
F3 przetgczniki o$wietlenia tyt
cv Funkcja RG ABL Aux4 | Aux3 | Aux2 | Auxl LR LF
33 FL(f) X X
34 FL(r) X X
Cv Wyijscia F8 F7 F6 F5 F4 F3 F2 F1
113 LF wyl. X
114 LR wyt. X
115 Auxl wyt. X
116 Aux2 wyt. X
LF Swiatta przod biate LR Swiatta tyt biate
AUX1 Swiatta przod czerwone AUX2 Swiatta tyt czerwone

Patrz tez CV 121 i 122 - wigczanie i wylgczanie parami wyj$¢ LF + LR i AUX1 + AUX2.
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